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ZADATAK PROJEKTA

Oralna vakcinacija lisica tretiranjem iz aviona se izvodi u zemljama regiona veC nekoliko godina zbog suzbijanja besnila u regionu i finansira se od Evropske komisije. Projekat se izvodi
upotrebom veceg broja malih aviona u kratkom vremenskom intervalu na teritoriji jedne zemlje. Usled nepredvidljivih okolnosti (kvar aviona, promene vremenskih prilika...) Cesto se javlja
potreba za ad-hoc promenom plana leta. Tradicionalno, plan leta se izraduje na osnovu raznih softvera opste namene, pri cemu se svaka ruta crta manualno. Treba u sto vecoj meri
automatizovati proces planiranja. U skladu sa zahtevima investitora posebno treba omoguciti jednostavno vrsenje kontrole kvaliteta generisanog plana, te da se po potrebi mogu izvrsiti
korekcije kako bi se smanjio odnos duzina leta aviona gde se ne vrsi tretiranje (prazan hod) | duzine leta gde se vrsi tretiranje (radni trek).
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Prikaz ruta prema vrednosti atributa Radni trek ne pocinje odmah nakon poletanja aviona.

Prikaz ruta prema vrednosti atributa
postignuti radni trek.

id Postignuti_radni_trak__km Max_efektivni_trak__km Prazan_hod_km Predjenc_rastojanje__km route set
Route setd
1 450 450 36.44 486.44 8
2 450 450 41.35 491.35 8
3 450 450 46.29 496.29 8
4 450 450 51.24 501.24 8
3 450 450 55.22 505,77 a ~ 5 — 7
6 450 450 60.13 S510. 53 7 559.7 896 56.83 £16.54 2
7 430 450 065.18 515.124|Route set33
8 450 A50 70.17 520.125 118 896 B9 556 901.56 33
9 442.93 450 7516 518,125 120 836 896 7.56 903.56 33
127 171 835 896 9.57 905.57 33
10 450 450 80.16 530. 133 122 89148 895 1159 903.07 33
11 450 450 86.16 536129 123 B35 896 13.61 909.61 33
12 A13.19 A50 92.17 535. 130 124 896 B9 15.64 911 64 33
131 125 836 896 17.66 913.66 33
13 430 430 95.18 549: 132 126 895 896 19.68 91568 33
14 450 450 107.2 550133 127 896 896 2171 917.71 33
15 44911 450 114.21 563,134 128 226 896 2373 919.73 33
16 450 450 121.24 571,135 129 B35 896 25.76 92176 33
136 130 896 896 27.78 92378 33
17 3 450 123.26 572. 15 131 836 896 29.81 925.81 33
18 450 450 138.29 388.135 132 286 896 31.84 927.84 33
19 450 450 147.32 597,139 133 896 896 33.86 929.86 33 —1
20 443.82 444,65 155.35 599,140 134 238 838 35.89 95188 3
141 135 B35 896 37.92 933.92 33
21 438.13 435.61 164.39 602, 142 136 296 596 3004 935,04 13
22 428.09 426.57 173.43 601.143 137 896 896 4197 937.97 33
144 138 BBG.83 896 44 930.83 33
145 138 295 295 4602 942,02 33
Statistika (csv fajl). Procentualna vrednost iy i e o o -
. 147 141 269.16 896 50.28 319.43 33
. . v 143 SUmM SUM odnos praznog hoda | predjencg rastojanja
praznog hoda je priblizno 7.6% omsa gsmses
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